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Pinzas

La sujecidn fiable de las piezas depende del cal-
culo correcto. En este caso, del calculo conside-
rando peso, sentido del movimiento, distancias,
etc. El software determina qué pinza paralela,
de tres dedos, angular o giratoria es la mas apro-
piada para solucionar una tarea determinada.

Este software esta disponible
« en Internet, en www.festo.com/catalogue,
haciendo clic en el botdn azul "Ingenieria",

« oenelDVD através del "Ingenieria

Pinza paralela

Pinza paralela Pinza paralela Pinza paralela eléctrica
Tipo DHPS HGPD EHPS
Fuerza de fijacion a 6 bar 25..910N 94...3716 N Véase la documentacion en Internet
en cierre
Carrera por mordaza 2..12,5mm 3..20mm 10.. 16 mm

Deteccion de posicion

Para sensor Hall, para sensor de proximidad

Para sensor de proximidad

Para sensory transmisor de proximidad

Aseguramiento de la fuerza
de sujecion

Al cerrar, al abrir

Al cerrar, al abrir

NOVEDAD

« Nueva serie

Descripcion

Resistente y precisa guia en T para

las mordazas

Gran fuerza de sujecion en un espacio
reducido

Méxima precision de repeticion
Midltiples posibilidades de adaptacion
a los actuadores

Ideal para el uso en entornos industriales dificiles
Sujecion precisa a pesar de los altos momentos de
carga

Maxima fuerza de sujecion y dptima relacion entre
la fuerza y el espacio necesario para

el montaje

8 tamafos con una carrera total de hasta 40 mm
Gran exactitud, con una precision

de repeticion de 0 ... 0,05 mm

.

.

« Version eléctrica de la pinza paralela neumatica
DHPS

 Gracias a su reducida masa propia, 6ptima como
actuador de unidad frontal

=> Pagina/online
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Pinza paralela

Pinza paralela eléctrica

w

Pinza paralela

Pinza paralela

Tipo HGPLE HGPT HGPL-B
Fuerza de fijacion a 6 bar Véase la documentacion en Internet 106 ... 6300 N 158 ... 2742 N
en cierre

Carrera por dedo 30...80 mm 15...25mm 20...150 mm

Deteccion de posicion

Con sistema de medicion de angulos integrado

Para sensor de proximidad

Para sensor de proximidad

Aseguramiento de la fuerza de
sujecion

Al cerrar, al abrir

Descripcion

Pinzas de carrera larga, accionadas eléctricamente
Eleccion libre y con control de la velocidad
de las posiciones de sujecion

.

Robustay potente
Con guia porranuraen T
Adecuada como pinza de sujecion exterior

.

.

Espacio optimizado, grandes fuerzas y momentos
Sujecion central seguray precisa
Carrera larga: gufas largas para los dedos

.

« Lacarrera larga permite el uso de piezas e interior de la pinza
de diferente tamafio  Proteccion contra el polvo en las pinzas mediante |« Adecuada como pinza de sujecion exterior

* Regulacion de la fuerza de sujecion, para la ma- aire de barrido e interior
nipulacion de piezas sensibles y piezas grandesy | ¢ Disponible variante de alto esfuerzo « (Carrera de apertura ajustable para la optimizacion
pesadas del tiempo

« Gran compensacion de momentos, gran precision

« Tiempos cortos de apertura y cierre

* Minimo trabajo de instalacion

-> Pagina/online hgple hgpt hgpl
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Pinza paralela

Tipo HGPP HGP HGPM

Fuerza de fijacion a 6 bar 80...830N 160 ... 340N 16...35N

en cierre

Carrera por dedo 2..12,5mm 5..7,5mm 2..3mm

Deteccion de posicion Para sensor Hall, para sensores inductivos Para sensor de proximidad Sin deteccion de posicion

Aseguramiento de la fuerza
de sujecion

Al cerrar, al abrir

Descripcion

Guia de maxima precision para las pinzas
Adecuada como pinza de sujecion exterior
e interior

des de montaje y utilizacién en numerosas
aplicaciones

Gran versatilidad mediante mdltiples posibilida-

Accionamiento del émbolo de doble efecto
Gran fuerza de sujecion en un espacio reducido
Centrado automatico

Adecuada como pinza de sujecion exterior

e interior

Con tapa protectora para la utilizacién en entornos
polvorientos (clase de proteccion IP54)

Maxima precision de repeticion

Estrangulacion interna fija

Gran versatilidad mediante dedos de sujecion
externos y adaptables

Maltiples posibilidades de adaptacion

alos actuadores

Micropinza: dimensiones pequefias

Gran versatilidad mediante dedos de sujecion
externos y adaptables

Posibilidades de sujecion mediante bridas de
apriete, fijaciones por bridas, compensacion de
carrera Z

=> Pagina/online
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Pinzas de tres dedos

Pinza de tres dedos

Pinza de tres dedos

@-.,'_-

Pinza de tres dedos

Tipo DHDS HGDD HGDT

Fuerza de fijacion a 6 bar 87...750N 336... 2745 N 207 ... 2592 N
en cierre

Carrera por dedo 2,5...6mm 4..12mm 15..10 mm

Deteccion de posicion

Para sensor Hall, para sensor de proximidad

Para sensor de proximidad

Para sensor de proximidad

Aseguramiento de la fuerza de
sujecion

Al cerrar

Al cerrar, al abrir

Al cerrar, al abrir

Descripcion

Resistente y precisa gufa en T para las mordazas
Gran fuerza de sujecion en un espacio reducido
Méxima precision de repeticion

Miltiples posibilidades de adaptaci6n

a los actuadores

Sujecion precisa con movimientos concéntricos,

a pesar de los momentos de carga elevados

Ideal para el uso en entornos industriales dificiles
5 tamafios con carreras de hasta 12 mm por
carrera/mordaza

Gran exactitud, con una precision de repeticion
de0...0,05mm

Movimiento sincronizado de los dedos

Con guia porranuraen T

Adecuada como pinza de sujecion exterior

e interior

Proteccion contra el polvo en las pinzas mediante
aire de barrido

« Disponible variante de alto esfuerzo (F)

=> Pagina/online
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Pinza angular

de sujecion

Tipo DHWS HGWM

Momento de sujecién total 30...1362 Ncm 22...64 Necm

con 6 bar en cierre

Angulo maximo de apertura 40° 14 ...18,5°

Deteccion de posicion Para sensor Hall, para sensor de proximidad Sin deteccion de posicion
Aseguramiento de la fuerza Al cerrar

Descripcion

Guiado optimizado de los dedos

Guiado mediante correderas

Estrangulacion fija interna, lo que permite prescindir de una estrangulacion
externa en el 90 % de las aplicaciones

Maxima precision de repeticion

Maltiples posibilidades de adaptacion a los actuadores

* Micropinzas angulares: dimensiones pequefias

« Posibilidades de sujecion mediante bridas de apriete, fijaciones por bridas,
compensacion de carrera Z

 Gran versatilidad mediante dedos de sujecion externos y adaptables

=> Pagina/online
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Pinzas radiales

Pinza radial Pinza radial
Tipo DHRS HGRT
Momento de sujecién total 15...660 Ncm 158 ... 7754 Ncm
con 6 bar en cierre
Angulo maximo de apertura 180° 180°

Deteccion de posicion

Para sensor Hall, para sensor de proximidad

Para sensores de proximidad, sensores inductivos

Descripcion « Gran resistencia al momento de la carga mediante apoyos laterales de los  Sujecion segura de las piezas, gracias a las guias deslizantes de superficies
dedos rectificadas
« Con centrado automético  Sujecion segura de la pieza en caso de una caida de presion, gracias al asegu-
« Posibilidad de centrar los dedos ramiento de la fuerza de sujecion mediante muelle compresor
* Méaxima precision de repeticion * Elmuelle compresor ayuda de manera adicional a la fuerza de sujecion en el
manejo de cargas mayores
 Tiempos de ciclo 6ptimos mediante angulos de apertura libremente ajustables
en hasta 90° por cada dedo de sujecion. Esto impide una posible colision de
las pinzas por una apertura demasiado amplia
=> Pagina/online 483 hgrt

Unidades giratorias con pinzas

Unidad giratoria con pinzas

Tipo HGDS

Fuerza de fijacion a 6 bar 74...168 N

en cierre

Carrera por dedo 2,5...7mm

Angulo de giro 210°

Deteccion de posicion Con sensor de proximidad
Pinza

Descripcion

« Combinacion de pinza paralelay médulo giratorio
 Eldngulo de giro se puede ajustar sin escalonamiento alguno
« Posicion final precisa con amortiguacion elastica o integrada

=>» Pagina/online
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Maodulo de sujecion por fuelle
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Méodulo de sujecion por fuelle
Tipo DHEB
Carrera del fuelle 3,5...25mm
Diametro minimo 8...66mm
que se va a sujetar
Diametro
Didmetro minimo 11..85mm
que se va a sujetar
Didmetro
Frecuencia max. de trabajo <4Hz
Pinza
Descripcion * 11 tamafos, diametro de sujecion: desde 8 hasta 85 mm
* Sentido del movimiento del fuelle: ascendente o descendente
* Diferentes materiales del fuelle: EPDM o silicona
* Toma de aire lateral, incl. orificio medio o central, desde arriba
* Proceso optimizado de gran calidad, sin ocasionar rasgufios en las piezas
 Seguridad adicional gracias a la deteccién opcional con sensores de proximidad
* Para una delicada sujecion interior de piezas fragiles §
= Pagina/online dheb £

Herramientas de software

Unidades separadoras
de piezas

Esta herramienta se utiliza para encontrar la
unidad separadora de piezas tipo HPV de Festo
méds apropiada para una aplicacion determinada.

Este software esta disponible
« en Internet, en www.festo.com/catalogue,
haciendo clic en el botdn azul "Ingenieria",

i = Déjese guiar por el programa. Usted no tiene mas « oenelDVD através del "Ingenieria"
3 P ¥ et que introducir los pardmetros bésicos. A continua-
cién obtendra una evaluacion y, como minimo,
- -

una propuesta con el producto mas apropiado
para su aplicacion.

Unidades separadoras de piezas

Tipo

o5
fna

Unidad separadora de piezas

Unidad separadora de piezas

HPVS

HPV

Modo de funcionamiento

Doble efecto

Doble efecto

Diametro del émbolo

10 mm, 14 mm, 22 mm

10 mm, 14 mm, 22 mm

Carrera

10 ... 60 mm

10 ... 60 mm

Fuerza tedrica con 6 bar, avance

45..225N

45...225N

Descripcion

* Ejecucion con una leva
 (Con vastago antigiro
* Sensores de proximidad SME/SMT-8 integrados

Ejecucion con dos levas

Con doble émbolo, con vastago antigiro y corredera de bloqueo

Solucion rentable: sustituye, como minimo, a dos actuadores en procesos de
alimentacion de piezas

Sensores de proximidad SME/SMT-8 integrados
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Accesorios para pinzas
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Dedo para pinza adaptativa
Tipo DHAS

Descripcion * Autoadaptable a las diferentes formas de pieza

* Dedos de pinza adaptativos para una sujecion suave y flexible con Fin Ray Effect®, inspirado en la aleta caudal de un pez
* Tamafos 60, 80, 120

* Para piezas de diametro 6 a 120 mm
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